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1. Системи за управление на силови електронни системи. Блокова схема на СЕУ, Основни изисквания към всеки от блоковете. 
2. Основни видове сензори  за измерване на електрически величини.
3. Драйверни стъпала за управление на силови транзистори. Разновидности в дискретен и интегрално изпълнение
4. Модели на Силови електронни устройства – дискретен и непрекъснато моделиране. Линеаризация и предавателни функции.
5. Видове индустриални контролери за СЕУ. Цифрови сигнални процесори , Програмируеми логически контролери (PLC), Програмируема логика. 
6. Методи за разработка на цифрови системи за управление – HIL, PIL, SIL. 
7. Цифрови сигнални процесори – различни архитектури на контролери. Основни функционални блокове използвани при управление на СЕУ. Генериране на синусодален сигнал, на ШИМ, ПШИМ и СШИМ.
8. Основни алгоритми за управление на база цифрови сигнални процесори. Видове СЕУ и изисквания към тях. Цифрови филтри.
9. Методи за реализация на цифрови предавателни функции и хардуерно изпълнение на цифров шим модулатор. Основни особености и предимства на цифровото управление – затворени цикли, квантоване, системна идентификация.
10. Приложение на цифрови сигнални процесори  за управление на dc/dc преобразуватели. Линейни методи за управление - управление по напрежение, токово управление. Основни видове нелинейно управление – плъзгащо управление и модел базирано. Паралелна работа на dc/dc преобразуватели.
11. Приложение на цифрови сигнални процесори  за за управление на 3-фазни променивотокови електродвигатели – векторен контрол. Приложение за управление на безчеткови 3-фазни електромотори.
12. Приложение за управление на изправители с активна корекция на фактора на мощност.
13. Видове PLC според задачите за управление. Логически модули за задачи за управление в различни класове на управление. Типове програмни блокове. Въвеждане на инструкции. Видове езици за програмиране.
14. Siemens-LOGO и Siemens Simatic S7-1200 – конфигурация, софтуер, програмиране, входове, изходи, функции. Приложения в СЕУ- контролирани условия, пусков алгоритъм, индикация на състояние, работен режим.
15. Комуникационни протоколи в СЕУ. Основни електрически характеристики. Шумоустойчивост.
16. Индустриални протоколи за пренос на данни за външна и междублокова комуникация на СЕУ – CAN, PMBUS, EtherCAT, ProfiNET
17. Принцип на работа на комуникация на база CAN интерфейс – CANopen и разновидности. Приложения. 
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